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⻩枠…注意
⾚枠…停⽌

作業員がセンサー範囲外に出て、
危険回避と判断されれば

⾃動的に復帰

PC BOX コックピット内
モニター

コントロールBOX

回転灯

警報⾳
コントロールBOX

安全レバーをロックし、
建機を完全停⽌

(作業員がセンサー範囲内にいる間は
停⽌状態を継続

⼈を検知

※本システムは、搭載した機械の事故を未然に防ぐことを支援するもので、事故を確実に回避するものではありません。
※本システムは、極端な高温多湿、高輝度下や雨、霧、雪等悪天候による視認性の悪い状況やカメラが汚損している場合、監視機能が正常に作動しない恐れがあります。
※運転者は、常に自らの責任において周囲の状況を把握の上、安全運転義務を履行し、過度に本システムに依存しないでください。
※本システム搭載機械を使用し、発生した事故等の責任は負いかねます。
※本システム搭載機械の運転手には、上記を十分に説明し、安全に配慮してください。

※重ダンプおよびタイヤショベルの場合、機種によってブレーキシステムが変わります。
※基本的には電動アクチュエーターで機械的・強制的にブレーキを制御させるものですが、機種によってはアクセルも強制的に戻すシステムが必要となります。
※両重機とも積載物のある状態で移動した場合、走り方によってはピッチングが発生し、ナクシデントの検知が遠くなったり短くなったりします。
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